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はじめに

本日のLTは、私のここ数年の個人開発を通して、文系エンジニアで

ハードについての知識０からIOT（電子工作）を始めて感じたことなど

を、成果物を通して伝えたいとおもいます。

決してIOT（電子工作）はWebエンジニアにとってもハードルの高い

ものではなく、今作っているアプリケーションの延長上にあって、一歩

踏み出すだけです。

まずは動かすことから始めることをおすすめします。



自己紹介
職業：証券会社でエクセルとVBAで帳簿への

自動記録や、便利なツール類を作っていま

す。

趣味：カヤックフィッシングと個人開発



Web アプリを作っていた頃

こんな感じで転職のために自宅

にPCサーバーを立ち上げてイ

ンターネットに自由につながる

環境で個人開発を始めました。

https://www.google.com/url?q=http://www.tamageta.com/&sa=D&source=editors&ust=1732797949043834&usg=AOvVaw34T7t8wY-aXA4CyS-MxK8p


Java SwingでRMI、RESTを使ったアプリケーション



クライアントはReactJSで、サーバーサイドはC++でTest 
Driven開発

クライアントサーバー間は

WebSocketで、メッセージは

JSONを使っています。

サーバーサイドは、C＋＋を使っ

て、Test Drivenで品質をあげる

ことができるか確認してみたかっ

た。C++を使った理由は、

TCP/IP、Thread、プロセスを直

接使ってみたかったからです。

https://www.google.com/url?q=http://www.youtube.com/watch?v%3DebcNNFUHLB4&sa=D&source=editors&ust=1732797949283628&usg=AOvVaw3ED7LsykU6uNfORSyvpsWA


Raspberry PIなるシングルボードコン
ピュータと出会う

Linuxが動いて、GPIO（何でも簡単にい

ろんなものを繋げることができるイン

ターフェース）がついているので、モー

ターを動かしたり、スイッチを入れたり、

電気をつけたりできる。その上Linuxだ

から、Djangoも動くからWebアプリケー

ションで何でも動かせるじゃん。



Raspberry PIと出会い

Raspberry PIと出会い、GPIO

でサーボモーターやモーター

ドライブを動かすことができる

ことを知って、こんなもの作っ

てみました。

コントローラーは、Raspberry 

PI側でApacheを動かしてWiFi

を通じて、ReactJSを使ってコ

ントローラーを作ってみた。

https://www.google.com/url?q=http://www.youtube.com/watch?v%3DmGjVwbZvChw&sa=D&source=editors&ust=1732797949476147&usg=AOvVaw3y9AInMpp_gQLY7AYn3Jdg


Raspberry PIと出会い（２）

メカナムホイールと

Raspberry PIで動かし

てみた。

https://www.google.com/url?q=http://www.youtube.com/watch?v%3DWEUh0v3sOHY&sa=D&source=editors&ust=1732797949502282&usg=AOvVaw0Rwimxd9tZlcSRkuhIQKFA


Raspberry PIでAIを動かしてみた

Open CVのObject 

Trackingを使って、

カメラに写った物体

をマウスで指定し

て、それをカメラに追

いかけさせてみた。

https://www.google.com/url?q=http://www.youtube.com/watch?v%3D6_zFpJrWYzA&sa=D&source=editors&ust=1732797949525198&usg=AOvVaw1jPgkRRI8DxFveSWY0tdSb


ESP32-CAM and Raspberry 
Pi 4B

https://docs.google.com/presentation/d/1X-bK24v9cE3LjHbsShGmDfVKh2611lxXWr-_Dj6y9hg/edit#slide=id.gcb9a0b074_1_0

https://www.google.com/url?q=https://docs.google.com/presentation/d/1X-bK24v9cE3LjHbsShGmDfVKh2611lxXWr-_Dj6y9hg/edit%23slide%3Did.gcb9a0b074_1_0&sa=D&source=editors&ust=1732797949527649&usg=AOvVaw2Ly-k_dcR6mzKSdu5IOuPY
https://www.google.com/url?q=https://docs.google.com/presentation/d/1X-bK24v9cE3LjHbsShGmDfVKh2611lxXWr-_Dj6y9hg/edit%23slide%3Did.gcb9a0b074_1_0&sa=D&source=editors&ust=1732797949629263&usg=AOvVaw1Os3ctSmiqS7R_iKGfZpR7


ESP32でAI動かしてみた

マイコンでもTensorflowが動

くことを知って、とりあえず

ESP32でPerson Detectionを

動かしてみたら、遅いけど動

いたじゃん！

ちょっと感動して、マイコンと

AIの可能性をもっと知りたくな

る。

ちなみにこれは、スマート

ウォッチの開発キット。



Edge ImpulseとESP32でObject Detection

Edge Impulseを

使って、ねじとナッ

トを認識する

Object Detection

モデルを作って試

してみた。

パフォーマンスは

９FPSぐらい出てい

るので、かなり速い

です。

https://www.google.com/url?q=http://www.youtube.com/watch?v%3DN5uPYPu_MCM&sa=D&source=editors&ust=1732797950204084&usg=AOvVaw009Etn9YBSTYWyRPZnbpGY


Edge ImpulseとSpresenseでObject Detection

Edge ImpulseとSpresenseで

Object DetectionをESP32の時

と同じモデルを動かしてみると、

推論に1.1秒かかっている。

調べると、使っていたESP32-S3

ではMCUにTensilicaを使ってい

て、NPUがSoCでついていたた

めだった。

https://www.google.com/url?q=http://www.youtube.com/watch?v%3DHx8NOz6SuSo&sa=D&source=editors&ust=1732797950273194&usg=AOvVaw0IQ72o4W8HS7Hx3KQ_y2ll


こんなことができるようになるもくもく会がありま
す

月に1度のペースで、ゆるぅ〰く開

催しています。電子工作の経験が

なくても、手ぶらでも大丈夫です。

興味がある、作りたいものがある、

やりたいことがある、知りたいこと

があれば、声をかけてください。

https://www.google.com/url?q=https://ras-duino.connpass.com/&sa=D&source=editors&ust=1732797950409873&usg=AOvVaw0QL17yuS4own6jTsPlX_3h

